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macje o atestach bezpieczenstwa

Ten produkt Micro Motion spetnia obowigzujgce dyrektywy i zatwierdzenia Unii Europejskiej, jesli zostat zainstalowany zgodnie z zaleceniami
zawartymi w niniejszej instrukcji. Deklaracja zgodnos$ci EC zawiera wykaz dyrektyw odnoszacych sie do tego urzadzenia. Deklaracja zgodnosci EC
wraz ze wszystkimi obowigzujgcymi dyrektywami europejskimi oraz wszystkie instrukcje i schematy instalacyjne zgodne z wymaganiami ATEX
dostepne sg w Internecie pod adresem www.micromotion.com/atex i w lokalnym przedstawicielstwie firmy Micro Motion (biuro Emerson Process
Management).

Informacje na temat urzadzen zgodnych z dyrektywg dotyczacg urzadzen ci$nieniowych mozna znalez¢ na stronie www.micromotion.com/
documentation.

W przypadku instalacji w obszarze zagrozonym wybuchem na terenie Europy nalezy stosowac sie do normy EN 60079-14, jesli nie obowiazujg
normy narodowe.

state informacje

Petne dane techniczne produktu zawiera tabela danych technicznych produktu. Informacje pomocne w rozwigzywaniu probleméw zawiera
podrecznik konfiguracji przetwornika. Tabele danych technicznych produktu zostaty udostepnione na stronie Micro Motion:
www.micromotion.com/documentation.

Zwrot urzadzenia

Przy zwrocie urzgdzenia nalezy zastosowac sie do podanych ponizej procedur obowigzujgcych w firmie Micro Motion. Procedury te gwarantujg
zgodnos$¢ z wymaganiami firm transportowych oraz zapewniajg bezpieczenstwo pracownikéw firmy Micro Motion. Niezastosowanie sie do tych
zalecen spowoduje odmowe przyjecia zwrotu urzgdzenia.

Informacje o zasadach zwrotu urzadzenia znajdujg sie na stronie www.micromotion.com lub mozna je uzyskaé telefonicznie w Biurze Obstugi
Klienta Micro Motion.

Obstuga serwisowa Micro Motion

Lokalizacja Numer telefonu
Stany Zjednoczone 800-522-MASS (800-522-6277) (numer bezptatny)
Kanada i Ameryka tacinska +1303-527-5200 (Stany Zjednoczone)
Azja Japonia 35769-6803
Inne lokalizacje +65 6777-8211 (Singapur)
Europa Wielka Brytania 0870 240 1978 (numer bezptatny)
Inne lokalizacje +31(0) 318 495 555 (Holandia)

Klienci spoza Stanéw Zjednoczonych moga réwniez wysta¢ e-mail do flow.support@emerson.com.
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Planowanie

1.1

Instrukcja instalacji

Planowanie

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

Lista czynnosci kontrolnych dotyczgcych instalacji
Zalecenia instalacyjne
Wymagania srodowiskowe

Zalecenia dotyczgce zastosowari sanitarnych i automatycznego
opréZniania

Lista czynnosci kontrolnych dotyczacych

instalagji

O  Upewnic¢sie, ze czujnik jest zainstalowany w obszarze zgodnym z oznaczeniami
na tabliczce z atestami.

| Temperatury otoczenia oraz procesowe powinny znajdowac sie w zakresie
dopuszczalnych temperatur czujnika. Patrz Wymagania srodowiskowve.

O Jesli czujnik jest zintegrowany z przetwornikiem, nie ma potrzeby taczenia
czujnika i przetwornika przewodami. Przewody sygnatowe i zasilania nalezy
podtacza¢ wedtug wskazéwek zawartych w instrukcji montazu przetwornika.

O  Jesli czujnik zostat wyposazony w zdalne uktady elektroniczne, przetwornik
nalezy potaczy¢ z czujnikiem w sposéb opisany w niniejszej instrukgiji, a
podtaczenie kabli zasilajacych i sygnatowych nalezy wykona¢ zgodnie z
instrukcjg instalacji przetwornika.

O  Podczas wykonywania potgczen kablowych miedzy czujnikiem a przetwornikiem

nalezy uwzgledniaé maksymalne dozwolone diugosci kabli (patrz Tabela 1-1 i
Tabela 1-2 ). Maksymalne dtugosci kabli miedzy czujnikiem a przetwornikiem
zalezg od typu kabla. Dla wszystkich typéw okablowania firma Micro Motion
zaleca korzystanie z kabli Micro Motion.

Tabela 1-1: Maksymalne dtugosci kabli Micro Motion

Typ kabla Do przetwornika Maksymalna diugos¢
4-zytowy kabel firmy Wszystkie przetworniki MVD 1000 ft (300 m)
Micro Motion podtaczane kablem 4-Zzytowym

Tabela 1-2: Maksymalne dtugosci kabli 4-zytowych dostarczanych przez
uzytkownika

Funkcja Przekroéj kabla Maksymalna dtugosc¢
Zasilanie (VDC) 22 AWG (0,35 mm2) 300 ft (90 m)

20 AWG (0,5 mm?) 500 ft (150 m)

18 AWG (0,8 mm?2) 1000 ft (300 m)
Sygnat pomiarowy (RS-485) 22 AWG (0,35 mm?2) lub wigkszy 1000 ft (300 m)




Planowanie

O  Wceluuzyskania jak najlepszej jakosci dziatania, nalezy zastosowac sie do
zalecen Micro Motion dotyczacych orientacji czujnika (patrz Tabela 1-3). Czujnik
bedzie pracowat niezaleznie od orientacji pod warunkiem, ze rurki pomiarowe
cieczg procesowa.

Tabela 1-3: Zalecana pozycja montazu czujnika

Ciecze

Gazy

Zawiesiny i aplikacje
samooprézniajgce

O  Czujnik powinien by¢ zamontowany tak, aby strzatka oznaczenia kierunku
przeptywu na czujniku byta ustawiona zgodnie z kierunkiem przeptywu cieczy
procesowe;.

1.2 Zalecenia instalacyjne

Ponizej przedstawiono informacje, ktére umozliwia wykorzystanie czujnika w
najlepszy mozliwy sposob.

. W przypadku czujnikéw Micro Motion nie ma wymagan dotyczacych przebiegu
rurociggéw. Nie ma wymagan na odcinki prostoliniowe rur zaréwno po stronie
dolotowej, jak i wylotowej czujnika.

. Jesli czujnik jest zainstalowany w rurociggu pionowym, wéwczas ciecze i
zawiesiny powinny przeptywaé przez czujnik w kierunku do géry. Gazy mogag
przeptywaé w kierunku do gory lub do dotu.

. Rurki czujnika powinny by¢ zawsze wypetnione cieczg procesowa.

. Jesliistnieje potrzeba odciecia przeptywu przez czujnik przy pomocy zaworu,
nalezy go zainstalowac¢ po stronie wylotowe;j.

. Naprezenia skrecajgce i zginajgce czujnik powinny by¢ jak najmniejsze. Nie
nalezy uzywac czujnika do wyréwnywania rur niewspétosiowych.

. Czujnik nie wymaga uzycia zewnetrznych wspornikéw. Kotnierze mocujg czujnik
w dowolnym potozeniu.

1.3 Wymagania srodowiskowe

Wartos$ci dopuszczalne temperatur otoczenia i procesowej dla czujnika przedstawiono
na llustracja 1-1.

2 Micro Motion® Coriolis z serii H
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1.4

Instrukcja instalacji

llustracja 1-1: Wymagania srodowiskowe dla czujnikéw z serii H

przekaznika w °F (°C)

Temperatura otoczenia procesora lokalnego lub

Maksymalna temperatura procesowa w °F

—

oc)

Uwagi

. Jesli temperatura otoczenia jest poniZej —40 °F (-40 °C), procesor lokalny lub przetwornik
muszg byc podgrzewane tak, aby lokalna temperatura otoczenia zawierata sie w przedziale
od -40 °F (-40°C) i +140 °F (+60 °C). Nie zaleca sie dfugotrwafego przechowywania
podzespo#tw elektronicznych w temperaturze otoczenia nizszej od -40 °F (-40 °C) .

. Atesty, dopuszczajgce do uZytkowania w obszarach zagroZonych wybuchem mogg moga
ograniczacézakres dopuszczalnych temperatur. Wiecej informacji zawiera dokumentacja
atestow uZytkowania w obszarach zagroZonych, ktéra jest dostarczana wraz czujnikem, a
takZe jest dostepna na stronie Micro Motion (www.micromotion.com).

. Opcjonalna wersja ukfadéw elektronicznych wysokotemperaturowych umoZiwia izolacje
termiczng obudowy czujnika bez zakrywania przetwornika lub procesora lokalnego, lecz nie
wpdwa na dopuszczalne warto sci temperatur.

Zalecenia dotyczace zastosowan sanitarnych
i automatycznego oprozniania

Czujniki z serii H oprézniaja sie samoczynnie, jesli sg zainstalowane w rurociggach
pionowych.

Aby zapewni¢ optymalne warunki czyszczenia i oprozniania:

. Jesli mozliwe, nalezy zainstalowa¢ czujnik w rurze pionowej, w ktorej ciecz
bedzie przeptywa¢ przez czujnik w goére. Patrz llustracja 1-2.

. Jezeli konieczne jest zamontowanie czujnika w rurociggu poziomym,
opréznianie odbywa sie przez przedmuch rurociggu powietrzem.

. W przypadku aplikacji CIP, firma Micro zaleca do czyszczenia czujnika
zastosowanie ogdlnie przyjetej predkosci przeptywu wynoszgcej co najmniej
1.5m/s.

. Okresowo nalezy kontrolowaé szczeline pomiedzy obudowa czesci

elektronicznej a obudowa czujnika. W razie potrzeby nalezy czy$cic¢ te szczeline
recznie.



Planowanie

llustracja 1-2: Instalacja w przypadku aplikacji zsamoopréznieniem

A. Rurociag procesowy
B. Kierunek normalny przepwu procesowego
C Kierunek opré zniania

4 Micro Motion® Coriolis z serii H



Montaz

2.1

Instrukcja instalacji

Montaz

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

. Montaz czujnika
*  Montazukfadu elektronicznego na przedtiZzaczu

Montaz czujnika

Nalezy dokona¢ odpowiedniego montazu w celu zminimalizowania momentu
obrotowego i zginania na przytaczach procesowych.

Porada

Aby zmniejszy¢ ryzyko kondensacji lub nadmiernej wilgoci, przepusty kablowe nie powinny by¢
skierowane do gory (jesli jest to mozliwe). W celu utatwienia okablowania, przepusty kablowe
lub procesora lokalnego moga by¢ dowolnie obracane.

Procedura

Montaz czujnika w rurociggu (patrz llustracja 2-1).

llustracja 2-1: Montaz czujnika

Uwagi

e Nie naleZy uZywac czujnika do podpierania rurociggu.

e Czujnik nie wymaga uZycia dodatkowych elementéw mocujgcych. Kohierze mocujg czujnik w
dowolnym pofo Zeniu.




Montaz

A UWAGA!

Nie wolno podnosi¢ czujnika chwytajac za cze$¢ elektroniczng lub przytgcza do
przedmuchu. Podnoszenie czujnika za czes¢ elektroniczng lub przytgcza do przedmuchu
moze spowodowac zniszczenie urzgdzenia.

2.2 Montaz uktadu elektronicznego na
przedtuzaczu

Jesli zamdwiony czujnik zostat wyposazony ukfad elektroniczny do montazu na
przedtuzaczu, na obudowie czujnika nalezy zamontowa¢ przedtuzacz.

Uwaga

Procesory lokalne do montazu na przedtuzaczu sa fabrycznie dopasowywane do konkretnych
czujnikéw. Nalezy przechowywac procesory lokalne w komplecie z towarzyszgcymiim
czujnikami.

A UWAGA!

Przedtuzacz i przepust muszg byc¢ czyste i suche. Wilgo¢ i drobiny w przedituzaczu i
przepuscie moga spowodowac uszkodzenie elementow elektronicznych, co z kolei moze
by¢ przyczyng btedéw w pomiarach i uszkodzenia przeptywomierza.

Procedura

1. Usunaéizutylizowaé plastikowa zaslepke przepustu czujnika. Patrz
llustracja 2-2.

6 Micro Motion® Coriolis z serii H



Montaz

llustracja 2-2: Elementy przepustu i przedtuzacza

6>

£

Przetwornik lub procesor lokalny
Przedti Zacz

Plastikowa zaslepka

Plastikowa pokrywa
Pierscieriuszczelniajgcy
Pierscieri zaciskowy

Sruba zaciskowa

Przepust

TommoN®>

2. Poluzowac¢ $rube zaciskowa i zdjac¢ pierscien zaciskowy. Pierscien uszczelniajacy
powinien pozosta¢ na przepuscie.

3. Wyjacizutylizowac plastikowa zaslepke z przedtuzacza.

Dopasowac przedtuzacz do przepustu poprzez ostrozne utozenie nacieé na
spodzie przedtuzacza do nacie¢ na przepuscie.

5. Zamknaé pierscien zaciskowy i dokreci¢ $rube zaciskowa momentem
obrotowym 13-18 in-Ibs. (1,5-2 N-m).

Instrukcja instalacji 7



Okablowanie

3.1

Okablowanie

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

*  Opgje okablowania
. Pod{aczenie kabla 4- Zzyfowego

Opcje okablowania

Stosowana procedura wykonywania potgczen kablowych zalezy od wersji uktadu
elektronicznego.

Opcje okablowania dla wszystkich opcji ukladow elektronicznych czujnika, patrz
Tabela 3-1.

Tabela 3-1: Procedury okablowania wedtug wersji uktadu elektronicznego

Wersja elektroniki

Procedura okablowania

Zintegrowanyprzetwornik Nie ma potrzeby tgczenia przetwornika z czujnikiem. Instrukcje podtgczenia

przewodow zasilajgcych oraz sygnatowych do przetwornika zawiera
instrukcja instalacji przetwornika.

MVD" Direct Connect” Brak przetwornika wymagajacego podtaczenia. Instrukcje potaczenia

przewodoéw zasilajgcych oraz sygnatowych pomiedzy czujnikiem a
urzadzeniem zarzadzajgcym zawiera instrukcja obstugi MVD Direct
Connect.

Procesor lokalny

Patrz Podfaczenie kabla 4-Zyfowego.

3.2

A UWAGA!

Czujnik moze by¢ instalowany tylko w obszarze zagrozonym wybuchem zgodnym z
oznaczeniami na tabliczce z atestami. Niezastosowanie sie do wymagan instalacji
iskrobezpiecznych w obszarze zagrozonym wybuchem moze by¢ przyczyng wybuchu.

A\ UWAGA!

Doktadnie zamkng¢ oraz dokreci¢ wszystkie pokrywy obudowy i przepusty kablowe.
Nieprawidtowe uszczelnienie obudowy moze narazi¢ uktady elektroniczne na dziatanie
wilgoci, co moze spowodowac btedy pomiaréw lub awarie przeptywomierza. Sprawdzic i
nasmarowac wszystkie uszczelki i pierscienie uszczelniajagce.

Podtaczenie kabla 4-zytowego

Micro Motion® Coriolis z serii H



Okablowanie

Krok 1: Przygotowanie kabla

Zdja¢ pokrywe obudowy
procesora lokalnego

I

Rozkfad
i a
Diawiki kablowe przewodéw |
Przepust metalowy
‘ Typ "
Micro Motion dtawika - ) Doprowadzi¢
drawik kablowy Dostarczony przez UZYtkOW”'kaprzepust do czujnika
dtawik kablowy
Przeciagna¢ przewody przez nakretke dtawika oraz wktad . i
zaciskowy. Przeciagna¢ Utozy¢ kabel w
Nakretka przewody przez przepuscie
dtawika Whktad zacisk?Yvy/ < dtawik
Przejs¢ do kroku 3
Rozmiar wg. ’
standardu NPT WE S M2
1. Zdja¢ 115 mm izolacji z kabla. 1. Zdja¢ 108 mm izolacji z kabla.
2. Usunag¢ przezroczysta folie oraz 2. Usunag¢ przezroczysta folie oraz
wypetniacz. wypetniacz.
3. Zdjac prawie catg ostone, pozostawiajac 3. Zdjac¢ prawie catg ostone, pozostawiajac
20 mm. 13 mm.

!

Dwukrotnie owina¢ przewody odciggajace wokot
ostony, a nastepnie odcigé odstajace kawatki.

Przewody
odciggajace
zawinigte wokot
ostony

<

v

Przejs¢ do kroku 2

Instrukcja instalacji
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Krok 2: Zakonczenie ekranu

Od kroku 1

Micro Motion

Producent

dtawik kablowy dtawika diawik ka
Pleciony Typ ostony Folia
(kabel opancerzony) przewodu (kabel opancerzony)
Rozmiar wg. .
standardu NPT Typ diawika M20——

Dostarczony przez uzytkownika

blowy

4

Montaz ostony termokurczliwej

1. Natozy¢ ostong termokurczliwa na przewody odciagajace. Upewnié¢
sig, ze przewody sa calkowicie zakryte.

2. Obkurczy¢ ostong, ogrzewajac ja cieptem o temperaturze 120 °C.
Nalezy zachowaé ostroznosé, aby nie spali¢ przewodu.

Pravciec
3. Nasuna¢ wkiadke zaciskowa tak, by krawedz wnetrza wkiadki jyciecie

Przytnij na granicy 7 mm od
koszulki termokurczliwej

dotykata oplotu koszulki termokurczliwej.

Ostona <

termokurczliwa

A

A

Montaz dtawika

1. Obwina¢ koszulke lub zawina¢ ja nad wktadem zaciskowym na dtugosci 3 mm wigkszej niz
pierscief uszczelniajacy.

2. Zainstalowa¢ korpus dtawika kablowego w przepuscie obudowy procesora lokalnego.

3. Przetozy¢ przewody przez obudowe dtawika, a nastepnie dokreci¢ nakretke dlawika na jego
obudowe.

Korpus dtawika

Odwinigta ostona

4

Przycia¢ ostong oraz
przewody odciagajace
tak, by konczyly biegw
dtawiku.

4

Ztozy¢ dtawik zgodnie z
instrukcjami
producenta.

Przejs¢ do kroku 3

Micro Motion® Coriolis z serii H
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Instrukcja instalacji

Krok 3: Podigczenie koncowek

Od Kroku 2

‘

Podtaczy¢ przewody do ztgcz procesora:

Przewdd czerwony > Ztacze 1 (Zasilanie +)
Przewdd czarny>  Ztacze 2 (Zasilanie -)

Przewod biaty >  Ztgcze 3 (RS-485/A)

Przewdd zielony > Ztacze 4 (RS-485/B)

h 4

Zatozy¢ pokrywe procesora lokalnego.
2. Przykreci¢ $ruby pokrywy momentem obrotowym:
1,13-1,47 N-m w przypadku obudéw aluminiowych
Minimum 2,1 N-m w przypadku obudéw ze stali

nierdzewnej

Podtaczy¢ przewody do ztacz
przekaznika
(patrz podrecznik obstugi przekaznika)

11



Uziemienie

4

12

Uziemienie

Czujnik musi zostaé uziemiony zgodnie z normami i przepisami obowigzujgcymi w
miejscu montazu. Klient ponosi petng odpowiedzialno$é w zakresie znajomosci i
przestrzegania wszystkich obowiazujacych norm.

Pre-wyposazenie
Firma Micro Motion zaleca przestrzeganie nastepujacych norm:

. Na terenie Europy, w odniesieniu do wiekszosci instalacji, obowigzuje norma IEC
79-14, aw szczegolnosci jej punkty 12.2.2.3112.2.2.4.

. Na terenie USA i Kanady norma ISA 12.06.01 cze$¢ 1 zawiera przyktady oraz
zwigzane z nimi zastosowania i wymodgi.

Jezeli w miejscu montazu nie obowigzujg inne normy, nalezy przestrzega¢
nastepujacych zalecen dotyczacych uziemienia czujnika:

. Zastosowaé przewdd miedziany o przekroju 14 AWG (2,0 mm?2) lub wigkszym.
. Przewody uziemiajgce muszg by¢ jak najkrétsze, o impedancji mniejszejod 1 Q.
. Podtgczy¢ przewody uziemiajgce bezposrednio do uziomu lub zgodnie z

normami zaktadowymi.

A UWAGA!

Uziemi¢ przeptywomierz do ziemi lub do lokalnej instalacji uziomowej. Nieprawidtowe
uziemienie moze by¢ przyczyng btednych pomiaréw.

Procedura
Sprawdzi¢ ztacza w rurociggu.

- Jezeli ztacza w rurociggu sg uziemione, automatycznie czujnik jest réwniez
uziemiony i nie jest konieczne przeprowadzanie jakichkolwiek dalszych dziatan
(chyba ze wymogi obowigzujgcych przepiséw miejscowych moéwig inaczej).

- Jezeli ztacza w rurociggu nie sg uziemione, nalezy podtaczy¢ przewdd uziemienia
do $ruby uziemienia znajdujgcej sie w uktadzie elektronicznym czujnika.

Porada

Uktad elektroniczny czujnika moze by¢ przetwornikiem, procesorem lokalnym lub skrzynkg
przytaczowa. Sruba uziemienia moze by¢ wewnetrzna lub zewnetrzna.
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5.1

Instrukcja instalacji

Informacje dodatkowe

Przedmuchiwanie obudowy czujnika

Jesli czujnik wyposazony jest w przytgcza do przedmuchu, wéwczas muszg by¢ one
uszczelnione w trakcie eksploatacji czujnika. Po zdjeciu zaslepek przytgczy do
przedmuchu, obudowa czujnika musi by¢ przedmuchana przy uzyciu argonu lub azotu
i ponownie szczelnie zamknieta.

Przedmuch obudowy zabezpiecza cze$ci wewnetrzne. Fabrycznie czujnik jest
czyszczony z tlenu i uszczelniony. |esli zaslepki przytaczy do przedmuchu nie byty
nigdy odkrecane, wéwczas nie ma potrzeby czyszczenia lub uszczelniania czujnika.
Aby uzyska¢ wiecej informaciji, nalezy skontaktowac sie z Biurem Obstugi Klienta Micro
Motion.

Jesli zaslepka przytacza do przedmuchu zostata zdemontowana, konieczne jest
przedmuchanie obudowy czujnika.

A UWAGA!

Podczas zdejmowania zaslepek przytacza do przedmuchu nalezy zachowac ostroznoscé.
Demontaz zaslepki przylacza do przedmuchu powoduje zanieczyszczenie dodatkowej
ostony czujnika i mozliwo$c¢ narazenia uzytkownika na dziatanie medium procesowego.

A UWAGA!

Niewtasciwe ci$nienie w obudowie czujnika moze by¢ przyczyng obrazen ciata. Zdjecie
zaslepki przytacza do przedmuchu powoduje koniecznos$¢ ptukania obudowy czujnika przy
uzyciu suchego, obojetnego gazu. Nalezy stosowac sie do wszystkich instrukcji podanych
w procedurze przedmuchu obudowy.

Pre-wyposazenie

Przed rozpoczeciem przedmuchu nalezy przygotowac nastepujgce elementy:
+  Tasma®Teflonowa
. Argon lub wodér w ilosci wystarczajgcej na przedmuchanie obudowy czujnika

Procedura

1.  Wstrzymac proces technologiczny lub przetgczy¢ urzadzenia sterujgce na
sterowanie reczne. Przed przystgpieniem do przedmuchu obudowy nalezy
wylgczy¢ instalacje procesowg lub sterowanie procesem przetgczy¢ na
sterowanie reczne. Przeprowadzenie procedury czyszczenia podczas dziatania
przeptywomierza moze wptyng¢ na doktadno$¢ pomiardw.

2.  Zdemontowac obie zaslepki przytgczy do przedmuchu z obudowy czujnika. Jesli
wykorzystywana jest instalacja do przedmuchu, otworzy¢ zawory na
przewodach rurowych do przedmuchu.

3. Przygotowac zaslepki przytgczy do przedmuchu do ponownej instalacji owijajac
ich gwinty 3-5 zwojami tasmy teflonowej.
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Podtaczy¢ zasilanie azotem lub argonem do przytacza wlotowego do
przedmuchu lub do przytacza wlotowego instalacji przedmuchowej. Przytacze
wylotowe pozostawi¢ otwarte.

» Zachowac¢ szczegolng ostroznosc, aby unikngé wprowadzenia brudu, kurzu,
wody, ciat statych oraz innych zanieczyszczen do wnetrza obudowy czujnika.

* Jes$ligaz do przedmuchu jest ciezszy od powietrza (jak na przyktad argon), to
przytacze wlotowe umiescic¢ nizej niz wylotowe, tak aby gaz powodowat
przeptyw powietrza od dotu do gory.

* Je$ligaz do przedmuchu jest Izejszy od powietrza (jak na przykfad azot),
woéwczas przytgcze wlotowe umiesci¢ wyzej niz wylotowe, tak aby gaz
powodowat przeptyw powietrza od géry do dotu.

Sprawdzi¢ szczelno$¢ przytgcza wlotowego, aby zapobiec zassaniu powietrza do
wnetrza obudowy lub instalacji przedmuchowe;j.

Przedmuchac¢ czujnik gazem.

Czas przedmuchu jest rowny czasowi potrzebnemu na wymiane objeto$ci gazu
wewnatrz czujnika na gaz obojetny. Czas trwania przedmuchu jest tym wigkszy
im wieksza jest $rednica rurociggu. Patrz Tabela 5-1. Je$li wykorzystywana jest
instalacja do przedmuchu, wéwczas nalezy zwiekszy¢ czas o czas potrzebny do
wymiany objetosci gazu znajdujacego sie w przewodach doprowadzajacych.

Uwaga
Cisnienie gazu do przedmuchu nalezy utrzymywac na poziomie ponizej 30 psig (2 bar).

Tabela 5-1: Czas przedmuchiwania

Model czujnika Natezenie przeptywu Czas w minutach
gazu podczas przedmu-
chiwania, stopy3[godz (I
godz)

HO025 20 (566) 41/2

HO50 20 (566) 41/2

H100 20 (566) 6

H200 20 (566) 15

H300 20 (566) 25

Po odpowiednim czasie zamkng¢ doptyw gazu i natychmiast uszczelnié¢
przytgcza wlotowe i wylotowe, wkrecajac zaslepki przytaczy do przedmuchu.

Uwaga

Nie wolno dopusci¢ do powstania nadci$nienia w obudowie czujnika. Je$li podczas pracy
ci$nienie wewnatrz obudowy czujnika jest wieksze od ci$nienia atmosferycznego,
wowczas kalibracja pomiaréw gestosci przeptywomierza bedzie niedoktadna.

Sprawdzi¢ szczelno$¢ zaslepek, by nie mogto nastagpi¢ zassanie powietrza do
wnetrza obudowy czujnika.
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